SlMULOlNTm SR
SOVELTAMINEN
OPETUKSESSA

SIMULOINNILLA TUOTANTOA KEHITTAMAAN-SEMINAARI 2.12.
TIMO SUVELA

° )/
4 v

samk



&
Timo Suvela Iehtorl,_E
(timo.suvela@samKk.fi

* NyKkyisyys
SAMK:iin syks
* Opetus n.90%, iteohjaukset-seka

koneturvallisuus kapp‘ale‘[avara—autﬁmam.u..

nakokulmasta
e TKI n. 10%, hankkeet
 Menneisyys

« KONE WOOD (10v) mekaanisten
puunkasittelyjarjestelmien automaatiosuunnittelu ja
kayttoonotto .

« CIMCORP (10v) materiaalinkasittelyjarjestelmien
automaatio- ja ohjelmistosuunnittelu seka kayttéonotto
my0ds projektimyynti ja projektointi
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SOVE LTAM

NoH
e MITA KAYTET,&&Q?\_____
» Erityisesti opetukse

e FluidSIM (pn i
» Logiikoiden, robottien ja alykameroi

kaytettavien ohjelmointiymparistdjen simulointitytkalut

 Siemens S7: Manager V5.5ja TIAPortal V13 (PLC)

» Beckhoff: TwinCAT v3.0 (PLC)

 ABB: RobotStudio v6.03.02 (Robotti)

* Mitsubishi: RT Toolbox2 v2.3 (Robotti)

« Cognex InSight Explorer (Alykamera)

« Simulointiin suunnitellut ohjelmistot
* Visual Components 3DCreate 2014 SP4

samk

\.



« MIKSI KAYTETAANS?
« Taloudellisuus -
e Tehokkuus
o "Kaytannonlaheisyys”
e Joustavuus
e Turvallisuus
e 26,67h/12h
* Yksilollisyys N
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kuljetinjarjestelmén ohja
e Ohjelmointiympari
o Simulointiymparistd: Visual Com
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http://users.tp.samk.fi/%7Etisuvel/AU080401/AU080401_Autoradasto.html

SIMULOINTIY
SOVELTAMIN

« CASE Automaatiotekniikan o) "ﬁaksfjsta Kk 'etlnlarle elma :

ohjaus ohjelmoitavalla quukal[ﬁﬁfﬁCﬁFﬂmlmkmvaqu
sivu tulostuu oikein ainakin Chrome selaimessa)— "N~ \

* Harjoituksen tavoite ]
« Syventda PLC ohjelmointi osaamista, erityisesti valmiuksia
kuljetinlaitteiden toiminnallisuuden ohjelmointiin
 Ymmartaa toimilohkojen ja funktioiden _

uudelleenkaytettavyyden merkityksen
laiteohjaussovellusten toteuttamisessa

« Tietda uudelleenkaytettavien toimilohkojen ja funktioiden
ohjelmoinnin perusperiaatteet ja osaa ohjelmoida seka
soveltaa niita kuljetinjarjestelman ohjauksessa

 Perehtyy I/O signaalien ja laitteiden nimeamista
kasittelevaan standardiin SFS EN 81346-2
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kokonaisuudessa er|Ia|S|a Lﬁtefta (kul|et|n tyyppeja) eLole\\ \\

kuin kaksi. TS B \\ !

Molempien kuljetintyyppien ohjausta' \
oma toimilohko, joita uudelleen kayttamalld muodostetaan
koko kuljetinjarjestelmaa ohjaava ohjelma—

Testaaminen suoritetaan ohjaamalla tehdylla PLC
ohjelmalla simulointimallissa olevia kuljettimia

Kuljetinjarjestelméan alkupéaan laitteiden (siirtovaunuun
asti) ohjaus on toteutettu simulointimallissa, loppupaata
ohjataan PLC ohjelmalla, niin etta kolmen viimeisen

kuljettimien ohjaus on valmiina. .
samk @




SII\/IULOINT\IY.
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* Harjoituksen eteneminen Iy es‘tP
1. Ohjelmoidaan kayttot

%
testataan sen toiminta Viad

simulointiymparistosséa (PLCSIM)-

2. Ohjelmoidaan alkupaan-kuljettimia-(tyyppi-1)-ohjaava
toimilohko ja tehdaan lohkoa uudelleen kayttamalla
alkupaan kuljettimia ohjaava ohjelma—

3. Testataan toiminta ohjaamalla tehdylla ohjelmalla
simulointiymparistossa (3DCreate) olevaa
kuljetinjarjestelmaa.

4. Ohjelmoidaan loppupaan kuljettimia (tyyppi 1) ohjaava
toimilohko ja lisataan loppupéaan kuljettimien ohjaus
olemassa olevaan ohjelmaan

5. Testataan toiminta ohjaamalla tehdylla ohjelmalla
simulointiymparistossa (3DCreate) olevaa
kuljetinjarjestelmaa.
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« Kokemuksia

+

Helpottaa ohj" ----- ISt =
voidaan hidastaa, testiti /oidaan to

Valmiudet vianhakuun paranevat
Malli helpottaa ohjelman toi
Voi hyddyntaa myds muiden asioiden opettamisessa

Mallin tekemiseen ja testaamiseen kuluu aikaa

Hallittavuus (sovellus on liian vaativa kaytdssa
olevaan aikaan nahden)

Ymparistojen epaluotettavuus
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o Kehittaminen ]
- Ohjeistuksen lisaaminet

- Yksmkertalsempmnus@&thvﬂﬁﬁtm“ kulje

- Nykyista sovellusta tullaan hyodyntamaan
opetusmateriaalina




Kysymyksia?
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