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* NyKkyisyys
SAMK:iin syks
* Opetus n.90%, iteohjaukset-seka

koneturvallisuus kapp‘ale‘[avara—autﬁmam.u..

nakokulmasta
e TKI n. 10%, hankkeet
 Menneisyys

« KONE WOOD (10v) mekaanisten
puunkasittelyjarjestelmien automaatiosuunnittelu ja
kayttoonotto .

« CIMCORP (10v) materiaalinkasittelyjarjestelmien
automaatio- ja ohjelmistosuunnittelu seka kayttéonotto
my0ds projektimyynti ja projektointi
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VAIHE 1. kaikki

ohjelmistot uusitaan SE= 4
Vaatimuksia, LIITY_NN#

(OPC-UA, MTQQ), Web-
server
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 VAIHE 3, mallln‘
laitteiden t0|m|nnaII|sUUS‘!
ja testataan mallin
toiminta
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 VAIHE 4,
yhdistetaan
todellinen ja
simulointimallin
laitteisto
toimimaan
samanaikaisest
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yhdistetaan
simulointimalliin
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Kysymyksia?
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